Stack EtherCAT Maitre

Le kit de développement AT-EM / EtherCAT
Malitre est congu et optimisé pour opérer sur
différents systemes d'exploitations temps
réels embarqués:

+ Indépendance par rapport au compilateur
et au systeme d'exploitation.

- Tres faible taille et ne nécessitant pas de
systeme de fichier.

+ Haute performance avec une consomma-
tion minimale en temps CPU.

- Architectures CPU: x86, ARM, XScale,
PPC, SH, MIPS.

Des versions prétes a I'emploi sont disponi-
bles sous Windows CE et VxWorks. Une
version pour Windows XP (non temps réel)
est disponible a des fins d'évaluation : tout
type de carte / adaptateur Ethernet peut étre
utilisé pour connecter un PC avec des modu-
les EtherCAT. En utilisant le code source de
ce driver, celui- ci peut étre facilement porté
sous d'autres systemes d'exploitation.

Caractéristigues

Transfert de données: Echanges cycliques
d' E/S. Le rafraichissement des données

en automatique (maitre) et en mode dé-
clenché par I'utilisateur peut étre sélectionné
de maniére synchrone ou asynchrone.

Protocole boites a lettres: Données ascycli-
ques (Acyclic event driven data and informa-
tion exchange).

Protocoles CANopen sur EtherCAT : Servi-
ces SDO (upload et download), SDO infor-
mation services (pour accéder au dictionnai-
re d'objets CANopen), service 'emergency'.

Transfert de fichiers: via le protocoles Ether-
CAT

Horloges: Distribuées
Bus-Scan: Bus-Scan avec 'topology check'

Couche de liaison: Acces a la EEPROM des
esclaves, Zero-Copy et mode de polling.

Configuration: Basée sur XML

Avantages

- Prét al'emploi pour Win-

dows CE et VxWorks ainsi
gue pour les extensions
temps réel de KUKA.

- En utilisant le code source

(C++), le logiciel EtherCAT
maitre peut étre facilement
porté sous d'autres O/S em-
barqués.

- Nombreux programmes

d'exemples.

- Utilise un port Ethernet stan-

dard (pas besoin de matériel
spécifique).

Intégration systemes
|

- Notre équipe associée a I'équipe
de notre partenaire constructeur
acontis est préte a vous aider du-
rant les phases de mise en route
de votre systéeme. Sur demande,
nous pouvons gérer l'intégration du
‘stack’ au sein de votre systéme.

- Développements spécifiques
- Conseils

- Analyse et optimisation des perfor-
mances du systeme

Notre partenaire constructeur acontis est
membre de I'association

m—
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Architecture Modulaire

AT-EM [/ est constitué des composants sui-

vants (voir diagramme):

Interface de la couche Application.
Interface Maitre EtherCAT.

EtherCAT Maitre

La fonctionnalité principale du maitre Ether-
CAT est implantée dans la couche principa-
le 'core'. Toute la gestion du protocole com-
me gestion des données, le transfert et les
boites aux lettres du protocole (CoE, EoE,
FoE, SoE) s'exécute au niveau de cette
couche logicielle.

Couche liaison Ethernet

L'échange des données entre le maitre et
les esclaves, les techniques de 'Zero-copy'
et/ou le polling combinés a la couche 'core’
garantissent les meilleures performances
temps réel tout en minimisant la charge
CPU.

Couche de Configuration

Un module XML indépendant de I'OS sup-
porte le format d'échange général défini
dans les spécifications EtherCAT.

Couche Systeme d'exploitation

C'est la seule couche qui est spécifique a
I'OS et ou tous les appels systeme sont
exécutés. Afin d'obtenir les meilleures per-
formances, la plupart des fonctions peut
étre implémentée en utilisant les macros du
langage C.
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AT-EM1000 / VxWorks

Le kit EtherCAT Maitre pour
VxWorks est livré en code source
afin de l'adapter a votre environne-
ment.

Compatibilité du code source:

Toutes les versions de VxWorks
(a partir de la V5.4)

KUKA VXWin
X86, XScale, ARM, SH, MIPS

Tous les drivers de réseau sont
supportés en utilisant etherLib-
hooks ou le protocole SNARF
(3COM, Intel PRO100, Intel-
PRO1000, SMC9000,...)

Windows CE
VxWorks

AT-EM1000 / Windows CE

Disponible pour :
Windows CE 4.2.
Windows CE 5.0
KUKA ceWin
X86, XScale, ARM, SH, MIPS

Tous les drivers de réseau Win-
dows CE sont supportés en utili-
sant le module d'implémentation
'NDISUIO' faisant partie de l'offre.
(RTL8139, Intel PRO100,
SMC9000,...)

— EtherCAT et nos Services

Nous offrons en plus des produits, nos services de développements. Bénéficiez de notre savoir-faire et expériences
dans I'implémentation de solutions réseaux de communication de haute performance.

Solutions Réseaux Communication

SARL au capital de 61 540 €
R.C.S Evreux

Siret 493 773 535 00015
Code NAF : 3332

TVA : FR 55493773535

ZAC du Bois des Communes
264 rue Jean Monnet

27012 EVREUX
Tél:0232378575

Fax : 0232337679

E-mail : info@resolucom.com

http://www.resolucom.com



